
ダMatrox Electronic Systems Ltd.と日本国内ソリューショ
ンパートナー契約を結んだ。本稿では，ラインスキャンカ
メラの特徴，DALSAカメラとシステム応用例の紹介を行
う。

2. ラインスキャンカメラの特徴

カメラというと一般には 2次元にセンサが並んだエリア
カメラを指すが，ラインスキャンカメラは 1ライン分のセ
ンサしか持たない。したがって 2次元の画像を得るために
1ライン分の画像を必要なライン数並べて構成するので，
カメラが 1ライン分ずつ視野を変えるか被写体がセンサと
垂直に動いていく必要がある（Fig. 1）。一見不便なようで
あるが，1ラインのスキャンが高速なので，長いシート状
のものや，コンベア上で搬送中の物体，回転中のロールな
どを高精細に効率良く撮像可能である。同様のことをエリ
アカメラで行うには，フレーム間でオーバーラップ（重な
り部分）を持たせながら撮像することになり，効率の低下
は免れない。このように，ラインスキャンカメラは移動速
度に合わせて撮像することで，常に同じアスペクト比（縦
横比）の画像が取り込める上に長手方向のサイズに制限が
ない利点を持つ。加えて，横 1ライン分だけの視野が確保

できれば良いので，光源は線状光源で十分である。エリア
カメラでは到底達成できないような幅 12 000画素にもおよ
ぶ高解像度画像も，1台のカメラで取り込める。取り込ま
れた画像はメモリ上で 2
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ルのカメラを取り揃えている。
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