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JFE FEM ղੳによりݕ౼した݁Ռについてड़べたɻௐ࣭ѹԆでは൘ްมԽྔにରし

てେきなܘのワークロールを࢖༻することがಛ௃でありɼ઀৮௕がे෼େきくなることで઀৮௕தԝの੩ਫѹがେ
きくなるɻその݁Ռとして୯७ਨ௚ڬѹによりૈさのసࣸを໛ٖできるとともにɼૈさసࣸに࠷もॏཁなࢦඪとな
るピーク໘ѹをヘルツ઀৮によりۙࣅすることもできるɻ५׈のӨڹはද໘ૈさプロフィールの५ੑ׈ධՁパラメー
タを༻いることで໌շかつ߹ཧతにઆ໌されɼॳظにತ෦が઀৮してԜ෦を
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ここでɼRa_S0ɿ฼൘ૈさɼRa_S1ɿѹԆૈޙさɼRa_Rɿロー
ルૈ ら
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݅のղੳとほぼҰகしたɻすなわちɼୈ 2 ষで໌らかになっ
たようにे෼େきな઀৮௕とݻணҬにより઀৮௕தԝ෇ۙ
で੩ਫѹがߴまるというௐ࣭ѹԆのಛ௃からピーク໘ѹ෦
におけるૈさのసࣸはૈさプロフィールのਨ௚ԡしࠐみと
ɼਤࡍえることができɼ࣮ߟ 5にࣔしたとおりૈさసࣸ཰は
ピーク໘ѹによる੔ཧ による蛇 技ࣖ ਴́ѹ
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さのコア෦がసࣸされて Rkが্ঢし࢝めるɻ५׈のӨڹは
このコア෦のసࣸにݱわれているɻすなわちɼコア෦のసࣸ
では෧ೖされた५ࡎ׈がこれを્֐するのでɼ५ࡎ׈の೪
౓がେきいほどӨڹもେきいɻਤࣔしていないがɼRpkはѹ
Ԇՙॏあるいは৳び཰のมԽにରするมԽのઈର஋もখさ
くɼ५׈のӨڹもݟられなかったɻ
このようにૈさのసࣸについて५ੑ׈ධՁパラメータを

༻いたධՁをߦうことでɼダルロールのૈさసࣸにおける५
がӨڹのӨ׈ ڹ
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